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ST-00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

Specyfikacja Techniczna okresla podstawowe wymagania w zakresie robdt budowlano-montazowych

i specjalistycznych umozliwiajace Uczestnikom procesu inwestycyjnego prawidtowe techniczne i na wymaganym
poziomie jako$ciowym wykonanie tych robot.

Specyfikacja Techniczna ( ST ) ma zastosowanie przy wykonywaniu robdt realizowanych na podstawie
dokonanego zgloszenia wykonania robot budowlanych nie wymagajacych uzyskania pozwolenia na ich
wykonanie.

Integralng czgscig Specyfikacji Technicznej sg Projekty Wykonawcze na podstawie, ktorych mozna okresli¢

szczegbdtowo zakres i rodzaje robot potrzebnych do wykonania obiektu.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna ST-0 ,,Wymagania Ogo6lne" odnosi si¢ do wymagan technicznych dotyczacych
wykonania i odbioru Robot, ktore zostang wykonane w ramach zadania pn.:,, Budowa sitowni plenerowej

W miejscowosci Sierakowo gm. Przasnysz”

1) Utworzenie sitowni plenerowej w miejscowos$ci Sierakowo wraz z dostawa i montazem wyposazenia
( urzadzenia sitowni), wykonaniem prac agrotechnicznych zwigzanych.
2) =z przygotowaniem placu sitowni plenerowej (nawierzchni trawiastej). Teren na ktéorym bedzie

zlokalizowana silownia plenerowa stanowi dziatka nr 150.

1.2. Niektore okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

Inwestor -jednostka organizacyjna lub osoba odpowiedzialna za inwestycje w imieniu, ktoérego

z upowaznienia moze wystepowac np. Inwestor Zastgpczy a dalej Nadzor Techniczny Inwestorski, Nadzor
Autorski.

Wykonawca- przyjmujacy zamoéwienie na wykonanie inwestycji.

Roboty - budowa i prace polegajgce na montazu, remoncie lub rozbidrce obiektu budowlanego.

Materialy - wszelkie tworzywa niezb¢dne do wykonania Robot, zgodne z Dokumentacja Projektows

i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inwestora.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowej.

1.3. Ogélne wymagania dotyczace Robét

Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno§¢ z Dokumentacja
Projektowa ST i poleceniami Inwestora.

1.3.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w okreslonym terminie przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi
uzgodnieniami, jeden egzemplarze Dokumentacji Wykonawczej i jeden komplety ST.

1.3.2. Dokumentacja Projektowa i Powykonawcza

Dokumentacja powykonawcza do opracowania przez Wykonawce. Wykonawca winien wykona¢ dokumentacje

powykonawcza catosci wykonanych robot.

1.3.3. Zgodno$¢ Robdt z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi

Dokumentacja Projektowa i Specyfikacje Techniczne sa obowigzujace dla Wykonawcy.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledow lub opuszczen w Dokumentacji, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢ Inwestora, ktéry dokona odpowiednich zmian, poprawek lub interpretacji tych
dokumentow.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacja Projektowa i ST.
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Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli
muszg by¢ jednorodne i wykazywac bliska zgodno$¢ z okre§lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga
przekraczaé dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub Roboty nie beda w pelni zgodne z Dokumentacja Projektowsa lub ST

i wplynie to na niezadowalajacg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty beda niezwlocznie zastgpione innymi,
a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy

1.3.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia i utrzymania bezpieczenstwa Terenu Budowy w okresie trwania
realizacji Kontraktu az do zakonczenia i odbioru koncowego Robot, a w szczegdlnosci:

- utrzyma warunki bezpiecznej pracy i pobytu oséb wykonujacych czynnosci zwigzane z robotami

i nienaruszalno$¢ ich mienia stuzacego do pracy a takze zabezpieczy Teren Budowy przed dostepem osob
nieupowaznionych.
- fakt przystapienia do Rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob uzgodniony z
Inwestorem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inwestora tablic
informacyjnych, ktorych tre§¢ bedzie zatwierdzona przez Inwestora. Tablice informacyjne beda utrzymywane
przez Wykonawcg w dobrym stanie przez caly okres realizacji Robot.
1.3.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykonczania Robot Wykonawca bedzie:

- utrzymywac Teren wykonywania rob6t w stanie bez wody stojacej,

- podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub ucigzliwo$ci dla
0s6Ob lub whasnos$ci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych
w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na:

- lokalizacje¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk i drég dojazdowych.

Wykonawca zobowigzany jest do zastosowania §rodkow ostroznosci i zabezpieczen przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pytami tub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mozliwo$cig powstania pozaru,

- hatasem i drganiami.

1.3.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegac przepisOw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywacé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy,
na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach
i pojazdach.

Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem 0s06b trzecich

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.3.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materialy, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wigkszym od
dopuszczalnego.

Wszelkie materialty odpadowe uzyte do Robot beda miaty $wiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawnione jednostki, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddzialywania tych materialéw na

srodowisko.
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Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot a po zakonczeniu Robot ich szkodliwosé
zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy, Zamawiajacy powinien otrzymac zgode¢ na uzycie
tych materialow od wlasciwych organéw
administracji panstwowej.

1.3.8. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatne;j
Wykonawca odpowiada za ochron¢ instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych whascicielami tych urzadzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni
wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji
i urzadzen w czasie trwania budowy. Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie
rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju Robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji
i urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadomi¢' Inwestora i wtadze lokalne
o0 zamiarze rozpoczecia Robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie
powiadomi Inwestora i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspolpracowal dostarczajac wszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane
przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych
w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.3.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow
Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0§ przy transporcie materiatow
1 wyposazenia na i z terenu Robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wladz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamia¢ Inwestora. Pojazdy tadunki
powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie bgda dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy
(drogi) w obrgbie Terenu Budowy i Wykonawca bgdzie odpowiadat za naprawe wszelkich uszkodzen.

1.3.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa
i higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie speiniajacych obowigzujacych wymagan
sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywaé wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz
sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

1.3.11. Ochrona i utrzymanie Robot
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do Robot
od daty rozpocze¢cia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia przez Zamawiajacego. Wykonawca bedzie
utrzymywac Roboty do czasu koncowego lub w szczegdlnych przypadkach do czasu uzgodnionego
z Zamawiajgcym odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy
byly w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru koncowego.

1.3.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow
Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie obowiazujace przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek
sposdb zwigzane z Robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow
i wytycznych podczas prowadzenia Robot.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetienie wszelkich
wymagan prawnych, odnos$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie

informowac Inwestora o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.
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2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW I MATERIALOW

Zastosowane materialy posiadaja wlasciwosci uzytkowe spetniajace podstawowe wymagania i s3 dopuszczone do

obrotu i powszechnego lub jednostkowego stosowania w budownictwie zgodnie z Prawem Budowlanym,

a w szczegolnosci:

- certyfikat na znak bezpieczenstwa,

- dokonano oceny zgodnosci i wydano certyfikat zgodnosci lub deklaracje zgodnosci z Polskimi Normami lub
aprobatg techniczna,

- s3 umieszczone w wykazie wyrobéw budowlanych nie majacych istotnego wptywu na spelnianie wymagan
podstawowych oraz wyrobow wytworzonych i stosowanych wedtug tradycyjnie uznanych zasad sztuki
budowlanej,

- s3 oznaczone znakowaniem CE.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopoéw na Terenie Budowy beda wykorzystane do Robét lub

odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan Kontraktu lub wskazan Inwestora.

2.1. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom
Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy. Kazdy
rodzaj Robot, w ktoérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na

wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyj¢ciem i niezaptaceniem.

2.2. Przechowywanie i sktadowanie materiatow
Wykonawca zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do Robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ 1 wlasciwosci do Robot i byty dostepne do
kontroli przez Inwestora.
Miejsca czasowego sktadowania bedg zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych
z Inwestorem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.3. Wariantowe stosowanie materialow
Jesli Dokumentacja Projektowa Iub ST przewiduje mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialow
w wykonywanych Robotach, Wykonawca przed uzyciem materiatu powiadomi Inwestora. Wybrany

i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inwestora.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jako$¢ wykonywanych Robot. Uzywany sprzet powinien odpowiadaé¢ pod wzgledem typow

i ilo$ci wskazaniom zawartym w ST lub Projekcie Organizacji Robot.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadami okreslonymi

w Dokumentacji Projektowe;j.

Sprzet bedacy whasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania Robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie
i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkow Kontraktu, zostana

zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robét.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych Robdt i wlasciwosci przewozonych materialow. Liczba $rodkéw transportu bedzie
zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej i ST.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego

w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych. Wykonawca bedzie usuwac
na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych
oraz dojazdach do Terenu Budowy.
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5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

Rozpoczecie budowy nastgpuje po podjeciu prac przygotowawczych na terenie budowy:

Prace przygotowawcze mogg by¢ wykonywane tylko na terenie objetym zgloszeniem.

Inwestor jest obowiagzany zawiadomi¢ o zamierzonym terminie rozpoczecia robot budowlanych, na ktore jest
wymagane zgloszenie wlasciwy organ oraz projektanta sprawujacego nadzor nad zgodnoscig realizacji budowy
z projektem, co najmniej na 30 dni przed ich rozpoczegciem.

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robét, zgodnie z obowigzujacymi przepisami techniczno-
budowlanymi i normami oraz za jako$¢ zastosowanych materiatdéw i wykonywanych Robot, za ich zgodno$¢

z Dokumentacja Projektowa, wymaganiami ST..

5.2. Program organizacji robét i zapewnienie jakoS$ci

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inwestora projekt organizacji
rob6t 1 zapewnienia jako$ci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania Robot, mozliwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie Robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa i ST

i innymi ustaleniami przekazanymi przez Inwestora.

5.3. Zasady kontroli jakos$ci Robot

Celem kontroli Robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé zatozong jakos¢
Robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg Robét i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbg¢dne do pobierania probek i badan materiatéw oraz Robot.

Wykonawca dostarczy §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzgt badawczy posiadaja wazng

legalizacje, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

5.4. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. Przed przystgpieniem do
pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inwestora o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania.

Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pi$mie ich wyniki.

5.5. Badania prowadzone przez Inwestora

Dla celéw kontroli jakoS$ci i zatwierdzenia, Inwestor uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania probek
i badania materiatoéw u zrodta ich wytwarzania, zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materiatdow. Inwestor moze pobiera¢ probki materiatow

i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swdj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty
Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inwestor poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wiasnych badaniach przy
ocenie zgodnos$ci materialdow 1 Robdt z Dokumentacja Projektowa i ST. W takim przypadku catkowite koszty
powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

5.6. Atesty jako$ci materialéw i urzadzen

Przed wykonaniem badan jako$ci materialdéw przez Wykonawce, Inwestor moze dopusci¢ do uzycia materiaty
posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich pelng zgodno$¢ z warunkami podanymi w ST.

W przypadku materiatow, dla ktérych atesty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do Robot bedzie
posiada¢ atest okreslajacy w sposdb jednoznaczny jej cechy. Materiaty posiadajagce atesty a urzgdzenia - wazne
legalizacje moga by¢ badane w dowolnym czasie. Jezeli zostanie stwierdzona niezgodno$¢ ich wiasciwosci z ST

to takie materialy i/lub
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urzadzenia zostang odrzucone.

5.8. Dokumenty budowy.

Do dokumentéow budowy zalicza si¢ nastgpujace dokumenty: pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
protokoty przekazania Terenu Budowy, protokoty odbioru Robot, protokoty z narad i ustalen, korespondencje¢ na
budowie.

Do dokumentéw budowy zalicza si¢ nastgpujace dokumenty: pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
protokoty przekazania Terenu Budowy, protokoty odbioru Robot, protokoty z narad i ustalen, korespondencje¢ na
budowie.

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostgpne i przedstawiane do wgladu na zyczenie Inwestora.

6. KONTROLE, BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW I ROBOT

6.1. Rodzaje odbioréw Robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich Specyfikacji Technicznych, Roboty podlegaja nastepujacym etapom
odbioru, dokonywanym przez Inwestora przy udziale Wykonawcy:

- odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

- odbidr czgsciowy,

- odbidr koncowy.

6.2. Odbiér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidér Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci wykonywanych Roboét,
ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu Robot. Odbioru Robot dokonuje Inwestor.
Jako$¢ i ilos¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inwestor na podstawie dokumentow zawierajacych komplet
wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja

Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

6.3. Odbiér czeSciowy

Odbiorem czegsciowym moze by¢ objeta czgs$¢ obiektu lub robot stanowigcych zamknigta catosé. Czes$ciowy
odbidr obiektu powinien byé dokonany przez komisj¢ powotang przez Inwestora. W sktad komisji powinni
wchodzi¢: przedstawiciel Inwestora, przedstawiciel Wykonawcy, Kierownik Robot, Kierownicy Robot
Specjalistycznych (podwykonawcy) i inne osoby powotane w sktad komisji.

Z dokonanego odbioru cze$ciowego powinien by¢ sporzadzony protokédt, w ktéorym powinny by¢ odnotowane
wykryte wady i usterki, a takze powinien by¢ podany termin ich usunigcia . W protokole powinna by¢ roéwniez

podana ocena jakoéci i prawidtowos$ci wykonanych rob6t lub czgsci obiektu.

6.4. Odbiér koncowy

Kiedy catos¢ Robot zostanie zasadniczo ukonczona i przejdzie zadowalajaco Proby Koncowe Wykonawca
zawiadamia o tym Inwestora.

Odbiér koncowy obiektu dokonywany przez Inwestora moze by¢ potaczony z odbiorem dokonywanym przez
uzytkownika.

Odbioru koncowego obiektu dokonuje przedstawiciel Inwestora. Przedstawiciel ten moze korzysta¢ z opinii

komisji powolanej w tym celu przez Inwestora.
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Przed dokonaniem odbioru koncowego obiektu oddajacy powinien przeprowadzi¢ lub spowodowac
przeprowadzenie przewidzianych w przepisach lub okres§lonych w umowie préb oraz uzyska¢ od wiasciwych
organdéw zas§wiadczenia.

Przy dokonywaniu odbioru koncowego odbierajacy (komisja odbioru) powinien stwierdzic:

- zgodno$¢ wykonanych robot z dokumentacja projektowo-kosztorysowa, warunkami technicznymi wykonania
i odbioru robot, aktualnymi normami lub przepisami, zasadami ogélnie przyjetej wiedzy technicznej oraz umowa,
- mozliwo$¢ oddania obiektu we wladanie Inwestora (uzytkownika).

Przed przystapieniem do odbioru koficowego wykonawca robot (oddajacy) jest zobowiazany do:

- przygotowania dokumentow pozwalajacych na nalezyta oceng wykonanych robot budowlanych,

a w szczeg6lnos$ci umowy wraz z jej pdzniejszymi uzupetnieniami i uzgodnieniami,

Z odbioru koncowego powinien by¢ spisany protokot, podpisany przez upowaznionych przedstawicieli
Zamawiajacego i oddajacego wykonane roboty budowlane i przez osoby biorace udzial w czynnosciach odbioru.

6.5. Dokumenty do odbioru kencowego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koficowego Robét jest protokot odbioru
koncowego Robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastepujace dokumenty:
- dokumentacje¢ Projektows z naniesionymi zmianami,
- specyfikacje Techniczne,
- uwagi i zalecenia Inwestora, zwtaszcza przy odbiorze Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu
i udokumentowanie wykonania jego zalecen,
- atesty jakoSciowe wbudowanych materiatow,
- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.
Sprawozdanie techniczne bedzie zawierac:
- zakres i lokalizacje wykonywanych Robot,
- wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do Dokumentacji Projektowej przekazanej przez Zamawiajgcego,
- uwagi dotyczace warunkow realizacji Robot,
- date rozpoczecia i zakonczenia Robot.
W przypadku, gdy wedtug komisji, Roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego
Robét.
Termin wykonania Robot poprawkowych i Robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

7. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Specyfikacje Techniczne w réznych miejscach powotuja sie na Polskie Normy (PN), przepisy branzowe,

instrukcje. Nalezy je traktowac jako integralng czgs¢ i nalezy je czytac tacznie z Rysunkami i Specyfikacjami, jak

gdyby tam one wystgpowaty. Rozumie si¢, iz Wykonawca jest w pelni zaznajomiony z ich zawartoscig

1 wymaganiami. Roboty b¢da wykonywane w bezpieczny sposob, $cisle w zgodzie z Polskimi Normami (PN)

i przepisami obowigzujacymi w Polsce a w szczegdlnosci:

- Ustawa z 7 lipca 1994 r.- Prawo budowlane Dz. U. 2003 r. Nr 207, poz. 2016 (tekst jednolity).

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie ogoélnych przepiséw
bezpieczenstwa i higieny pracy Dz. U. 2003 r. Nr 169, poz. 1650 (tekst jednolity).

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spolecznej z 14 marca 2000 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy przy recznych pracach transportowych Dz. U. 2000r. Nr 26, poz. 313.

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 5 sierpnia 1998 r. w sprawie aprobat

i kryteriow technicznych oraz jednostkowego stosowania wyrobow budowlanych. (Dz. U. Nr 107, poz. 679).

- Ustawa z 31 stycznia 1980 r. o ochronie i ksztaltowaniu $rodowiska Dz. U. 1994 r. Nr 49, poz. 196-(tekst
jednolity). Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z 16 sierpnia 1999 r. w sprawie

warunkow technicznych uzytkowania budynkow mieszkalnych Dz. U. Nr 74, poz. 836
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ST 1.0 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) s3g wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rob6t zwigzanych z wykonywaniem robot przygotowawczych dla zadania pn.:,, Budowa sitowni plenerowej

w miejscowosci Sierakowo gm. Przasnysz”

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Niniejsza SST dotyczy wykonania robot polegajacych na:

- wykaszanie chwastow i jednorocznych samosiewOw na terenie niezadrzewionym,

- wykaszanie chwastow i jednorocznych samosiewow - wygrabianie i zebranie w stosy,

- roboty pomiarowe przy powierzchniowych robotach ziemnych - koryta pod urzadzenia sitowni plenerowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujgcymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania, ich zgodno$¢ z dokumentacja projektows, SST

i poleceniami Inzyniera.

2.0 WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW I MATERIALOW
Przy robotach nie wystgpujg materialy w rozumieniu naktadow inwestycyjnych.

3.0. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprz¢tu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu
na $rodowisko 1 jako§¢ wykonywanych robot.

Kosiarki doczepne do ciggnikdéw - wykonawca uzywa ich do koszenia duzych powierzchni,

Kosiarka zytowa - spalinowg lub elektryczng Wykonawca kosi w miejscach niedostepnych.

4.0 WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

4.1. Transport materialéw

Samochdd dostawczy przeznaczony jest do transportu pracownikow, narzedzi, drobnego sprzetu.

Samochdd cigzarowy przeznaczony jest do transportu wigkszego sprzgtu, do wywozu zanieczyszczen, skoszonej
traw i chwastow.

Ciagnik przeznaczony jest gtownie jako nosnik osprzetu, oraz do transportu wigkszego sprzetu.

5.0 WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

Roboty przygotowawcze wykonawca wykonuje przed rozpoczgciem koszenia. Roboty te polegaja na:

- wybraniu lub wygrabieniu kamieni z trawy, gruzu, puszek metalowych lub innych zanieczyszczen,

- rozgarni¢cie kretowisk,

- wywoz zebranych zanieczyszczen w miejsce ustalone kosztem na plac sktadowy Wykonawcy.

Rozpoczecie wykaszania traw i chwastow powinno by¢ wykonane w takim okresie, aby nie dopusci¢ do wysypu
nasion chwastow w wyniku ich przekwitnigcia. Najbardziej miarodajnym okresem rozpocze¢cia wykaszania traw

jest okres drugiej potowy maja. Wycigcie traw i chwastow w miejscach niedostgpnych i czgsciowo obsadzonych

10
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Wykonawca wykonuje wykaszarkami roéwnolegle z gtéwnym koszeniem. Dopuszcza si¢ koszenie traw, chwastow

ijednorocznych samosiewow kosa.

6.0 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST 0.0 - Wymagania ogdlne.

7.0. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m (metr) wykoszonych chwastow i samosiejow.

8.0. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9.0 PODSTAWA PLATNOSCI
Placi si¢ za roboty wg umowy zawartej migdzy Inwestorem a Wykonawca.

Cena | m koszenia obejmuje roboty przygotowawcze, koszenie oraz niszczenie traw chwastow, samosiewow.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wymienienie tytulu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od

obowigzku stosowania wymogow okre§lonych prawem polskim.

11
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ST 2.0 PRZYGOTOWANIE NAWIERZCHNI TRAWIASTYCH | PIASZCZYSTYCH

1.0 WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru nawierzchni trawiastych i piaszczystych dla zadania pn.:,, Budowa sitowni plenerowej w miejscowosci

Sierakowo gm. Przasnysz”.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Niniejsza SST dotyczy zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni trawiastych
i piaszczystych:

- kultywatorowanie mechaniczne przed orka,

- orka mechaniczna ptugiem przyczepnym,

- bronowanie mechaniczne przed orka,

- wysiew nawozow mineralnych granulowanych i pylistych mechanicznie,

- reczne wykonywanie nawierzchni trawiastej siewem z przykryciem nasion po wysiewie walcem kolczatka,
- jednokrotne zageszczanie podioza lub warstwy wegetacyjnej walcem gladkim,

- roboty ziemne z przewozem gruntu taczkami na odlegtos¢ do 10 m,

- podkiady z ubitych materialow sypkich na podtozu gruntowym - podloza piaszczyste.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.
Ziemia urodzajna - ziemia posiadajgca wlasciwo$ci zapewniajgce roslinom prawidtowy rozwdj.

Nasiona traw - nasiona traw najczes$ciej wystepuja w postaci gotowych mieszanek z nasion roznych gatunkow.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, SST
i poleceniami Inzyniera.

Nawierzchnie placow zabaw mozna uzyska¢ w rézny sposob:

- przez wysiew nasion specjalnej mieszanki traw boiskowych - boisko nadaje sie do eksploatacji, po okresie
okoto jednego roku

- przez utozenie darni - boisko nadaje si¢ do eksploatacji po okresie okoto trzech miesigcy.

- przez utozenie sztucznej trawy, imitujacej darn

Prawidtowe wykonanie nawierzchni zwigzane jest z koniecznos$cia przeprowadzenia badan geologicznych

i geodezyjnych gruntu rodzimego w celu obrania wilasciwej technologii dla podbudowy. Rodzaj i ilo$¢
ewentualnych drenazy ma niebagatelny wplyw na koszt wykonania catosci inwestycji.

Nawierzchnia trawiasta wykonywana siewem — jest najbardziej naturalnym sposobem realizacji zadarniania,
umozliwia dowolne ksztattowanie sktadu gatunkowego i odmianowego traw, $cisle dostosowanych do lokalnych
potrzeb.

Przygotowanie gleby i sam siew mozna przeprowadzi¢ w ten sposob, ze wprowadzone nawozy o spowolnionym

dziataniu mogg funkcjonowaé w optymalnych dla nich warunkach.
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2.0 WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW I MATERIALOW
Najwazniejszym elementem jest nawierzchnia - z tego powodu sposob jej wykonania i zastosowane materiaty
majg ogromne znaczenie dla odpornos$ci, trwatosci i wielkosci nakladéw na jego pielggnacje. Jest to zarazem

jedyny "zywy element" konstrukcyjny placu sitowni.

2.1 Rodzaj gleby

Najlepsza gleba pod trawnik jest piaszczysta glina zawierajaca 10+15% substancji organicznych (humusu) o
malej zawartosci ilu oraz pH okolo 6. Substancje organiczne zawarte w glebie pod trawnik majg podstawowe
znaczenie, gdyz regulujg spoisto$¢ gruntu, utrzymuja wlasciwa ilo§¢ wilgoci oraz cz¢sci odzywcezych dla trawy,
jak réwniez sg naturalnym zrédtem azotu. Do gleby ciezkiej dodaje si¢ srednio ostrego, gruboziarnistego piasku
(pozadany jest dodatek wegla drzewnego), przy glebie chudej dodaje si¢ torfu lub ziemi lisciowe;j. Ilos¢ piasku
powinna zapewnia¢ odpowiednia przepuszczalno$¢ gruntu. W razie potrzeby mieszankg torfowo-ziemng o
stosunku 2:1 do 2;2 uktada si¢ w srodku warstwy gleby, na gtebokosci ci najmniej 5 cm od powierzchni — nigdy
na wierzchu lub pod spodem.

2.2 Ziemia urodzajna

Ziemia urodzajna, w zaleznos$ci od miejsca pozyskania, powinna posiada¢ nastepujace charakterystyki:

- ziemia rodzima - powinna by¢ zdjeta przed rozpoczgciem robot budowlanych i zmagazynowana w pryzmach
nieprzekraczajacych 2 m wysokosci,

- ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze by¢ zagruzowana, przero$nigta
korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.

2.3 Mieszanki traw

W naszych warunkach jako podstawowa nalezy wybra¢ jedng z trzech gléwnych traw roztogowych: wiechling
lakowa (dla przecigtnych normalnych warunkéw), kostrzewe czerwong (dla siedliska suchego) lub migtlice
pospolita taczac je z 2 3 innymi gatunkami o podobnych wymaganiach. Reigras, powszechnie dotychczas
stosowany w zbyt duzym procencie, nie powinien przekracza¢ 40% cato$ci mieszanki. Wicksza jego ilos¢
stanowi przeszkod¢ w rozwoju pozostatych traw.

W projekcie zalozono wykonanie nawierzchni¢ z mieszanek traw zawierajacych w swym sktadzie: kostrzewe
czerwona, wiechling takowa i Zycice trwatg.

Innym rozwigzaniem jest zastosowanie gotowej mieszanki traw.

Przed zalozeniem trawnika nalezy dobra¢ odpowiednie odmiany traw. Ze wzgledu na fakt, ze trawnik zalozony
na bazie mieszanki ma lepsze cechy uzytkowe odradza si¢ stosowanie nasion jednosktadnikowych. W handlu
dostepne sg rozne mieszanki trawnikowych, sktadajace si¢ z odmian o okreslonych cechach uzytkowych.

W zaleznosci od sktadu

odmianowego spotkamy si¢ z mieszankami (podzial umowny):

- uniwersalnymi (parkowymi),

- dywanowymi (gazonowe),

- sportowymi (‘Wembley') i rekreacyjnymi,

- wolnoodrastajacymi (typu golf),

- do cienia,

- kwiatowe-takowe (typu 'taka naturalna'),

- regeneracyjnymi (zawierajacymi nasiona traw dajacy szybki efekt uzupetniania brakow).

Wszystkie dostepne w handlu mieszanki musza posiada¢ Swiadectwo Kwalifikacji stwierdzajace sktad
mieszanki, klasg, numer normy wg, ktorej zostata wyprodukowana, zdolnos$¢ kietkowania poszczegdlnych
odmian i dat¢ waznosci (zwykle na okres 6-9 miesigcy). Wymdg udostgpnienia powyzszego $wiadectwa
spoczywa na sprzedawcy.
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2.4. Nawozy mineralne
Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym skladem chemicznym (zawarto$¢ azotu, fosforu,
potasu -N.P.). Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie transportu

i przechowywania.

3.0 WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
srodowisko i jako$¢ wykonywanych robot.
Roboty mozna wykona¢ dowolnym sprzetem i urzadzeniami specjalistycznymi, jednakze Wykonawca
przystepujacy do wykonania zieleni powinien wykazaé si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

- glebogryzarek, plugow, kultywatoréw, bron do uprawy gleby,

- watu kolczatki oraz walu gtadkiego do zaktadania trawnikow,

- kosiarki mechanicznej do pielegnacji trawnikow,

- sprzetu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spycharki gasiennicowej, koparki), a ponadto do pielegnacji

zadrzewien:
- pit mechanicznych i recznych,

- drabin, podno$nikéw hydraulicznych.

4.0 WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego

wptywu na srodowisko i jako$¢ wykonywanych robot.

4.1 Transport piasku
Piasek mozna przewozi¢ dowolnymi s$rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem. Nalezy go

umiesci¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowe;j i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem.

5.0 WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

5.1 Wymagania dotyczace wykonania trawnikow

Wymagania dotyczace wykonania robot zwigzanych z trawnikami sg nastgpujace:

- teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,

- przy wymianie gruntu rodzimego na ziemi¢ urodzajng teren powinien by¢ obnizony w stosunku do
krawgznikow o ok. 15 cm - jest to miejsce na ziemi¢ urodzajng (ok. 10 cm) i kompost (ok. 2 do 3 cm),

- przy zaktadaniu trawnikéw na gruncie rodzimym kraweznik powinien znajdowac si¢ 2 do 3 cm nad terenem,

- teren powinien by¢ wyréwnany i splantowany,

- ziemia urodzajna powinna by¢ rozscielona rowng warstwg i wymieszana z kompostem, nawozami
mineralnymi oraz starannie wyréwnana,

- przed siewem nasion trawy ziemie nalezy watowa¢ watem gladkim, a potem watem - kolczatkg lub zagrabié,

- siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,

- przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemig grabiami lub watem kolczatka,

- po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim watem w celu ostatecznego wyrdwnania

1 stworzenia dobrych warunkow dla podsigkania wody. Jezeli przykrycie nasion nastapito przez watowanie
kolczatka, mozna juz nie stosowa¢ walu gtadkiego,

- mieszanka nasion trawnikowych moze by¢ gotowa lub wykonana wg sktadu podanego w SST.
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5.2 Przygotowanie podglebia

Przed przystapieniem do wykonywania robot wykona¢ warstwy odsaczajace i podbudowy.

Kolejng czynnoscig jest przygotowanie gleby. Obowigzkowo nalezy usuwaé gruz, resztki wapna murarskiego,
duze kamienie, fragmenty pni i korzeni drzew. Nast¢pnie nalezy wyréwnaé teren, starajac si¢ pozostawié
naturalng wierzchnig warstwe gleby. Przed zasianiem trawy gleba musi by¢ starannie spulchniona (przekopana),
oczyszczona z chwastow.

W przypadku terenu zaperzonego najlepsze jest bronowanie metoda na krzyz” i wybieranie roztogdw chwastow
wieloletnich. Mozna tez stosowac herbicydy zwalczajace ucigzliwe ,,chwasty wieloletnie. Gleba powinna
zawiera¢ dostateczng ilo$¢ wilgoci. Grubos¢ uprawnej warstwy gleby powinna wynosi¢ do 25 cm przy
zasiewaniu trawnika i do 15 cm przy darniowaniu. Przy nawozeniu najlepiej uzy¢ dobrego kompostu, nastepnie
nawozow sztucznych, dawkowanych w zaleznosci od typu gleby, doktadnie przeorywujac grunt na glebokosé
okoto 20 cm (ustalenie dawki nawozow oraz ich potrzebe nalezy poprzedzi¢ badaniem gleby oraz kazdorazowo
okresli¢ przy wspoludziale inzyniera ogrodnika).

Warstwe no$na pod nawierzchni¢ trawiasta nalezy wykona¢ zgodnie z projektem technicznym, powinna by¢
zbudowana z nastepujacych komponentow:

- 65% piasku o uziarnieniu 0,5+0,6mm,

- 15% torfu ogrodniczego,

- 20% ziemi kompostowej lub gleby rodzimej.

5.4. Siew trawy

Przed siewem poruszamy lekko wierzchnia warstwe gleby 2-4cm, rozbijajac przy tym grudki. Siew najlepiej
wykonywa¢ wiosng (w potowie kwietnia lub w maju), w tydzien po nawozeniu i na drugi dzien po deszczu lub
po specjalnym skropieniu nawierzchni.

Glebe nalezy zbronowac¢ i natychmiast obsiac.

Sia¢ mozna recznie lub przy wickszych powierzchniach siewnikiem stosujac zawsze metode krzyzowa
pojedyncza lub podwodjng (sianie w dwdch kierunkach). Powierzchnig obsianego gruntu nalezy ugnies¢ watem
o cigzarze do 100 kg i szerokosci 1 m.

Optymalnym rozwigzaniem jest zastosowanie mieszanki przygotowanej przez producenta, a majacej
zastosowanie do nawierzchni boisk sportowych.

6.0 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za cata kontrole robot i jako$¢ uzytych materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system i sprzgt do badania jakosci robdt na placu budowy i poza nim. Wszystkie badania i pomiary

wykonywane bedg zgodnie z wymaganiami norm technicznych.

6.1. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien uzyskac:

- $wiadectwo kwalifikacji stwierdzajace sktad mieszanki traw, klas¢, numer normy wg, ktérej zostala
wyprodukowana, zdolnos¢ kietkowania poszczego6lnych odmian i date waznosci,

- ewentualne badania wtasciwos$ci gruntu i gleby.

6.2. Badania w czasie robot

Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polega na sprawdzeniu:

- oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszczen,

- wymiany gleby jalowej na ziemi¢ urodzajng z kontrola grubosci warstwy rozscielonej ziemi,
- iloci rozrzuconego kompostu,

- prawidlowego uwalowania terenu,
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- zgodno$ci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokumentacji projektowe;j,
- gestosci zasiewu nasion,

- dosiewania plaszczyzn trawnikow o zbyt malej gestosci wykietkowanych zdziebet trawy.

6.3 Sprawdzenie wykonania nawierzchni trawiastej
Kontrola robo6t przy odbiorze trawnikow dotyczy:

- prawidlowej gestosci trawy (trawniki bez tzw. ,.tysin”,
- obecnosci gatunkow niewysiewanych oraz chwastow.

7.0. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowg jest 1 m? (metr kwadratowy) wykonania nawierzchni trawiastej i piaszczystych.

8.0. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru,

jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9.0 PODSTAWA PLATNOSCI

Placi si¢ za roboty wg umowy zawartej miedzy Inwestorem a Wykonawca.
Cena wykonania 1 m? nawierzchni trawiastej i piaszczystej obejmuje:
- oznakowanie robot,

- czyszczenie i odchwaszczenie gleby,

- przygotowanie podglebia,

- wyrownanie i splantowanie terenu,

- przygotowanie podglebia,

- roz§cielenie ziemi urodzajne;j,

- zwatowanie gleby,

- wykonanie nawozenie,

- dostarczenie mieszanek traw,

- wykonanie siewu,

- przekrycie nasion,

- wykonanie ustalenie ksztaltu, koloru i desenia kostek,

- watowanie nawierzchni,

- pielegnacje nawierzchni.
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10.0 PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06050:1999
PN-70/G-98011
PN-78/G-98016
PN-R-04006:2000

PN-Z-15011-1:1998

PN-Z-15011-3:2001

PN-EN 13535:2003

PN-EN 12231:2005

PN-EN 12232:2005

Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne

Torf rolniczy

Torf ogrodniczy

Nawozy organiczne - Pobieranie i przygotowywanie probek
obornika i kompostu

Kompost z odpadéw komunalnych. Pobieranie probek
Kompost z odpadéw komunalnych - Oznaczanie: pH,
zawarto$ci substancji organicznej, we¢gla organicznego, azotu,
fosforu i potasu

Nawozy i $rodki wapnujace — Klasyfikacja

Nawierzchnie terenéw sportowych. Metody badan.
Wyznaczanie stopnia pokrycia gruntu darnia naturalng
Nawierzchnie terenow sportowych. Wyznaczanie grubosci
darni naturalnej

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od

obowigzku stosowania wymogow okre§lonych prawem polskim.
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ST 3.0 DOSTAWA I MONTAZ URZADZEN SILOWNI PLENEROWEJ

1.0 WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t dla zadania

pn.:,, Budowa sitowni plenerowej w miejscowos$ci Sierakowo gm. Przasnysz”

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa Specyfikacja Techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Niniejsza SST dotyczy wszystkich czynnoséci majgcych na celu dostawe i montaz urzadzen sitowni plenerowe;.
Zakres robot objetych niniejsza SST :
- dostarczenie urzadzen,
- wykonanie dotéw fundamentowych,
- obsadzenie fundamentdéw prefabrykowanych,
- zasypanie fundamentéw z zaggszczeniem,
- montaz urzadzen (wyroby gotowe fabrycznie wykonczone):
- wahacz,
- biegacz,
- wyciag gorny,
- wyciskanie siedzac,
- tablica informacyjna,
- kosz na $mieci,

- fawka.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.
Fundament prefabrykowany — element betonowy z obsadzonymi kotwami do mocowania podstaw urzadzenia.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania, ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, SST

i poleceniami Inzyniera.

2.0 WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW I MATERIALOW
Ogoblne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST 0.0 - Wymagania

ogolne.
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2.1. Wahacz.

- Wymiary urzadzenia 0,99 mx0,49m
- Wysokos¢ 1,75 m

- Maksymalna wysokos$¢ upadku 0,64 m

- Strefa bezpieczenstwa 3,99 mx3,49m
- Pole calk. strefy bezpiecznej: A: 16 m?

- Bezpieczna nawierzchnia: wymagana

- Maksymalne obcigzenie 120 kg

Shup konstrukcyjny urzadzen wykonany z rury stalowej @ 114,3x3,6 mm, zaspawanej od gory dennicg. Dennic
kapturkowych nitowanych lub za $lepek plastikowych nie dopuszcza sie. Pozostate elementy rurowe
stalowe min. @ 40x2 mm, pochwyty do ragk min.31,8x2,3 mm Wszystkie koncowki rur szczelnie zaspawane
co zapobiega korozji wewnatrz rury. Nie dopuszcza si¢ zaslepek wciskanych i nitowanych. Blachy, w tym
blachy wycinane laserowo, grubo$ci min. 6 mm.

Stopa montazowa urzadzenia zakonczona kolnierzem z czterema otworami shluzacymi do mocowania do
fundamentu za pomoca $rub 4xM16. Dwukrotne malowanie proszkowe: podktadem cynkowym oraz farba,
grubos¢ warstwy 120 pm. Zastosowane dwa kolory: zielony RAL 6018 i szary RAL 9006.5. Stopki i
siedziska wykonane z ryflowanej blachy aluminiowej 4mm. Opcjonalnie nierdzewne lub hdpe.6.
Wychylenie elementow ruchomych, takich jak noga biegacza lub wahadta ograniczone odbojnikiem
gumowym $rednicy 50mm do wychylenia 55°7. Sruby kwasoodporne z tbem kubetkowym na klucz
imbusowy M10. Podktadki nierdzewne M12, grubosci 2,7 mm, $rednica 24 mm. Nakretki kotpakowe
nierdzewne M10 zabezpieczone przed odkreceniem. W przegubach tozyska kulkowe, bezobstugowe 2RS,
metryczne.9. Odlegtos¢ miedzy elementami ruchomymi a statymi powinna wynosi¢ >60mm.10. Odlegto$é¢
miedzy najnizszym miejscem ruchomym a ziemig powinna wynosi¢ min.Starmax 60 mm. Dopuszczalna
waga ¢wiczacego to 120 kg.17. Urzadzenia sg przeznaczone i bezpieczne dla dorostych i seniorow w
podesztym wieku.
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2.2. Biegacz

- Wymiary urzadzenia 0,99 mx0,49m
- Wysokos¢ 1,75 m

- Maksymalna wysokos¢ upadku 0,70 m

- Strefa bezpieczenstwa 3,99 mx3,49m
- Pole catk. strefy bezpiecznej: A: 13 m?

- Bezpieczna nawierzchnia: wymagana

- Maksymalne obcigzenie 120 kg

Shup konstrukcyjny urzadzen wykonany z rury stalowej @ 114,3x3,6 mm, zaspawanej od gory dennicg. Dennic
kapturkowych nitowanych lub za $lepek plastikowych nie dopuszcza sie. Pozostate elementy rurowe
stalowe min. @ 40x2 mm, pochwyty do ragk min.31,8x2,3 mm Wszystkie koncowki rur szczelnie zaspawane
co zapobiega korozji wewnatrz rury. Nie dopuszcza si¢ zaslepek wciskanych i nitowanych. Blachy, w tym
blachy wycinane laserowo, grubo$ci min. 6 mm.

Stopa montazowa urzadzenia zakonczona kolnierzem z czterema otworami shluzacymi do mocowania do
fundamentu za pomoca $rub 4XM16. Dwukrotne malowanie proszkowe: podktadem cynkowym oraz farba,
grubos¢ warstwy 120 pm. Zastosowane dwa kolory: zielony RAL 6018 i szary RAL 9006.5. Stopki i
siedziska wykonane z ryflowanej blachy aluminiowej 4mm. Opcjonalnie nierdzewne lub hdpe.6.
Wychylenie elementow ruchomych, takich jak noga biegacza lub wahadta ograniczone odbojnikiem
gumowym $rednicy 50mm do wychylenia 55°7. Sruby kwasoodporne z fbem kubetkowym na klucz
imbusowy M10. Podktadki nierdzewne M12, grubosci 2,7 mm, $rednica 24 mm. Nakretki kotpakowe
nierdzewne M10 zabezpieczone przed odkreceniem. W przegubach tozyska kulkowe, bezobstugowe 2RS,
metryczne.9. Odlegtos¢ miedzy elementami ruchomymi a statymi powinna wynosi¢ >60mm.10. Odlegto$¢
miedzy najnizszym miejscem ruchomym a ziemig powinna wynosi¢ min.Starmax 60 mm. Dopuszczalna
waga ¢wiczacego to 120 kg.17. Urzadzenia sg przeznaczone i bezpieczne dla dorostych i seniorow w
podesztym wieku.
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2.3. Wyciag gérny

- Wymiary urzadzenia 0,80mx1,93m
- Wysokos¢ 2,20 m

- Maksymalna wysokos¢ upadku 0,54 m

- Strefa bezpieczenstwa 3,80mx4,93m
- Pole calk. strefy bezpiecznej: A:19 m?

- Bezpieczna nawierzchnia: wymagana

- Maksymalne obcigzenie 120 kg

Stup konstrukeyjny urzadzen wykonany z rury stalowej @ 114,3x3,6 mm, zaspawanej od gory dennicg. Dennic
kapturkowych nitowanych lub za $lepek plastikowych nie dopuszcza si¢. Pozostate elementy rurowe
stalowe min. @ 40x2 mm, pochwyty do rgk min.31,8x2,3 mm Wszystkie koncowki rur szczelnie zaspawane
co zapobiega korozji wewnatrz rury. Nie dopuszcza si¢ zaslepek wciskanych i nitowanych. Blachy, w tym

blachy wycinane laserowo, grubo$ci min. 6 mm.

Stopa montazowa urzadzenia zakonczona kolnierzem z czterema otworami shuzacymi do mocowania do
fundamentu za pomoca $rub 4xM16. Dwukrotne malowanie proszkowe: podktadem cynkowym oraz farba,
grubo$¢ warstwy 120 pm. Zastosowane dwa kolory: zielony RAL 6018 i szary RAL 9006.5. Stopki i
siedziska wykonane z ryflowanej blachy aluminiowej 4mm. Opcjonalnie nierdzewne lub hdpe.6.
Wychylenie elementow ruchomych, takich jak noga biegacza lub wahadta ograniczone odbojnikiem
gumowym $rednicy 50mm do wychylenia 55°7. Sruby kwasoodporne z tbem kubetkowym na klucz
imbusowy M10. Podktadki nierdzewne M12, grubosci 2,7 mm, $rednica 24 mm. Nakretki kotpakowe
nierdzewne M10 zabezpieczone przed odkrgceniem. W przegubach tozyska kulkowe, bezobstugowe 2RS,
metryczne.9. Odleglos¢ miedzy elementami ruchomymi a statymi powinna wynosi¢ >60mm.10. Odlegtos¢
migdzy najnizszym miejscem ruchomym a ziemia powinna wynosi¢ min.Starmax 60 mm. Dopuszczalna
waga ¢wiczacego to 120 kg.17. Urzadzenia sa przeznaczone i bezpieczne dla dorostych i senioréw w

podesztym wieku.
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2.4. Wyciskanie siedzac

- Wymiary urzadzenia 0,60 mx0,98 m
- Wysokos¢ 2,18 m

- Maksymalna wysokos$¢ upadku 0,56 m

- Strefa bezpieczenstwa 3,60mx3,97m
- Pole calk. strefy bezpiecznej: A: 14 m?

- Bezpieczna nawierzchnia: wymagana

- Maksymalne obcigzenie 120 kg

Stup konstrukeyjny urzadzen wykonany z rury stalowej @ 114,3x3,6 mm, zaspawanej od gory dennica. Dennic
kapturkowych nitowanych lub za $lepek plastikowych nie dopuszcza sig. Pylony (jesli wystepuja)
wykonane z dwoch rur stalowych @ 88,9x3,6 mm potgczonych blachami montazowymi grubosci 8 mm z
zagietymi gérnymi i dolnymi krawedziami i otworami do montazu urzadzen. Miedzy nogami znajduja si¢
blachy informacyjne grubosci 2 mm na ktorych znajduje si¢ czytelna instrukcja obstugi urzadzenia i dane
producenta. Pozostate elementy rurowe stalowe min. @ 40x2 mm, pochwyty do rgk min.31,8x2,3 mm
Wszystkie koncowki rur szczelnie zaspawane co zapobiega korozji wewnatrz rury. Nie dopuszcza si¢
zaslepek wciskanych i nitowanych. Blachy, w tym blachy wycinane laserowo, grubosci min. 6 mm.

Stopa montazowa urzadzenia zakonczona kolnierzem z czterema otworami shluzacymi do mocowania do
fundamentu za pomocg $rub 4xM16. Dwukrotne malowanie proszkowe: podktadem cynkowym oraz farba,
grubos$¢ warstwy 120 um. Zastosowane dwa kolory: zielony RAL 6018 i szary RAL 9006.5. Stopki i
siedziska wykonane z ryflowanej blachy aluminiowej 4mm. Opcjonalnie nierdzewne lub hdpe.6.
Wychylenie elementow ruchomych, takich jak noga biegacza lub wahadta ograniczone odbojnikiem
gumowym $rednicy 50mm do wychylenia 55°7. Sruby kwasoodporne z tbem kubetkowym na klucz
imbusowy M10. Podktadki nierdzewne M12, grubosci 2,7 mm, $rednica 24 mm. Nakretki kotpakowe
nierdzewne M10 zabezpieczone przed odkrgceniem. W przegubach tozyska kulkowe, bezobstugowe 2RS,
metryczne.9. Odleglos¢ migdzy elementami ruchomymi a statymi powinna wynosi¢ >60mm.10. Odleglos¢
migdzy najnizszym miejscem ruchomym a ziemia powinna wynosi¢ min. Starmax 60 mm. Dopuszczalna
waga ¢wiczacego to 120 kg.17. Urzadzenia sg przeznaczone i bezpieczne dla dorostych i senioréw w

podesztym wieku.

22



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA [ ODBIORU ROBOT SLOWNI PLENEROWEJ W SIERAKOWIE

2.5. Tablica informacyjna

- Wymiary urzadzenia
- Wysokosé

2.6. Tablica informacyjna

0,60mx0,98 m
2,18 m

- Wysokos¢ siedziska
- Glgbokosé

- Wys. Oparcia

- Dhugo$¢ catkowita

- Kolor

2.7. Kosz na $mieci

- Srednica
- Dlugo$¢ catkowita

0,43 m
0,40 m
0,40 m
2,00m
czarny

0,40 m
0,67m
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- Kolor zielony

3.0 WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
srodowisko i jako$¢ wykonywanych robot.

Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta.

Sprzet bedacy whasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie
i gotowosci do pracy. Bedzie spetniat normy ochrony Srodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania.

4.0 WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takich $rodkéw transportu, ktore nie spowoduja niekorzystnego
wplywu na $rodowisko i jako$¢ wykonywanych robot.

5.0 WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakos$¢ zastosowanych
materiatdw, urzadzen i wykonywanych roboét, za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST
oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

5.1 Roboty ziemne — wykopy fundamentéw urzadzen

Wykopy pod fundamenty nalezy wykonaé o $cianach pionowych lub ze skarpami, recznie zgodnie z normami
BN-83/8836-02, PN-68/B-06050.

Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasie wykopow, powinny by¢ zabezpieczone przed
uszkodzeniem, a o ich fakcie powiadomi wiasciciela urzadzen i Zamawiajacego.

Wykopy chronig przed zawilgoceniem.

Zasyp wykopow wykonaé warstwami z rownoczesnym zagoszczeniem gruntu.

5.2 Fundamenty

Fundamenty prefabrykowane posadowi¢ zgodnie z instrukcja producenta urzadzen.

Elementy obetonowywane w gruncie zala¢ betonem C20/25. Urzadzenia mocowaé nie wczesniej niz po
osiagnigciu 80% wytrzymatosci betonu. W przypadku wczesniejszego montazu urzadzen zabezpieczy¢
(unieruchomié) przed uzywaniem do czasu osiagnigcia przez beton zadanej wytrzymatosci.

5.3 Montaz urzadzen

Wszystkie urzadzenia nalezy zmontowaé zgodnie z instrukcja producenta. Instrukcja montazu zostanie

przekazana Inspektorowi nadzoru (Zamawiajacemu) w celu umozliwienia sprawdzenia zgodno$ci montazu.

6.0 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Zasady kontroli jakoSci
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrolg jakosci robdt i stosowanych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow i robot ponosi Wykonaweca.

6.2 Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materialy, ktore: posiadaja certyfikat na znak
bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okre§lonymi na podstawie
Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepisow i informacji o ich istnieniu zgodnie

z rozporzadzeniem MSWiA z 1998 r. (Dz. U. 99/98), oraz posiadaja deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat
zgodnosci z Polska Normg lub aprobatg techniczna oraz znajdujg si¢ w wykazie wyrobow, o ktorym mowa

w rozporzadzeniu MSWiA z 1998 r. (Dz. U. 98/99).
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Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan bgda odrzucone.

7.0. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest sztuka dostarczonego i zamontowanego urzadzenia placu sitowni plenerowe;.

8.0. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daly wyniki pozytywne.
Roboty beda podlegaé nastepujacym odbiorom:
- odbiorowi robot zanikajacych i ulggajacych zakryciu,
- odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),
- odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1 Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci wykonywanych robdt oraz
ilosci tych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych
zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez
hamowania ogdlnego postgpu robot. Odbioru tego dokonuje Inspektor nadzoru.

Jakos$¢ 1 ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow zawierajacych
komplet wynikéw badan i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa,
SST i uprzednimi ustaleniami.

8.4 Odbidr ostateczny - koncowy

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do zakresu (ilo$ci)
oraz jakosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona pismem do
Zamawiajacego.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora nadzoru
i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacja
projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot, komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikajgcych i ulegajacych zakryciu i ewentualnych wyznaczonych robdt poprawkowych zaleconych przez
Inspektora nadzoru.

W  przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot poprawkowych Ilub robdt uzupetniajacych w
poszczegdlnych elementach konstrukcyjnych i wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali
nowy termin odbioru ostatecznego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

9.0 PODSTAWA PLATNOSCI
Ptaci si¢ za roboty wg umowy zawartej mi¢dzy Inwestorem a Wykonawca.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 16630:2015-06E Wyposazenie sitowni plenerowych zainstalowane na state - Wymagania
bezpieczenstwa i metody badan.
PN-88/B-06250 Beton zwykty

Nie wymienienie tytulu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od

obowigzku stosowania wymogow okre§lonych prawem polskim.
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« MAZOWIECKA
OKREGOWA
EI1 z B /A

%{/ INZYNIEROW
BUDOWNICTWA

Mazowiecka Okregowa Izba Inzynieré6w Budownictwa Warszawa, dnia 27 grudnia 2018 r.
Okregowa Komisja Kwalifikacyjna
sygn. akt. MAZ/7131-7132/517/18/K

DECYZJA

Na podstawie art. 24 ust.]1 pkt 2 ustawy z dnia 15 grudnia 2000 r. o samorzadach zawodowych
architektow oraz inzynieréw budownictwa (tekst jedn.: Dz.U. z 2016 r., poz. 1725) i art. 12 ust. 1 pkt
1-5,ust. 2, 314cpkt3,art. 13 ust. 1, 314, art. 14 ust. 1 pkt 2 ustawy z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo
budowlane (tekst jedn.: Dz.U. z 2018 r., poz. 1202) oraz § 10 i 12 ust. 1 rozporzadzenia Ministra
Infrastruktury i Rozwoju z dnia 11 wrzesnia 2014 r. w sprawie samodzielnych funkcji technicznych
w budownictwie (Dz.U. poz. 1278), po ustaleniu, ze zostaly spelnione warunki w zakresie
przygotowania zawodowego oraz po zlozeniu egzaminu na uprawnienia budowlane z wynikiem

pozytywnym

Pan mgr inz. Piotr Gesek
ur. dnia 28 czerwca 1990 roku w Ciechanowie
otrzymuje

UPRAWNIENIA BUDOWLANE
numer ewidencyjny MAZ/0874/PWBKDb/18

do projektowania i kierowania robotami budowlanymi
w specjalnos$ci konstrukcyjno-budowlanej
bez ograniczen

UZASADNIENIE

W zwiazku z uwzglednieniem w catosci zadania strony, na podstawie art. 107 § 4 K.p.a. odstgpuje si¢
od uzasadnienia decyzji. Zakres nadanych uprawnien budowlanych wskazano na odwrocie decyzji.
Pouczenie

Od niniejszej decyzji stuzy odwolanie do Krajowej Komisji Kwalifikacyjnej Polskiej Izby Inzynieréw
Budownictwa w Warszawie, za posrednictwem Okregowej Komisji Kwalifikacyjnej Mazowieckiej Okregowe;j
Izby Inzynieréw Budownictwa w terminie 14 dni od daty jej dorgczenia.

Zgodnie z treécia art. 127a ustawy Kodeks postgpowania administracyjnego (Dz. U. z 2017 r. poz. 1257 t. j.):

§ 1. W trakcie biegu terminu do wniesienia odwotania strona moze zrzec si¢ prawa do wniesienia odwotania
wobec organu administracji publicznej, ktéry wydat decyzje.

§ 2. Z dniem doreczenia organowi administracji publicznej o$wiadczenia o zrzeczeniu si¢ praw do wniesienia
odwotania przez ostatnia ze stron postgpowania, decyzja staje si¢ ostateczna prawomocna.

W przypadku zlozenia przez strong¢ o$wiadczenia o zrzeczeniu si¢ prawa do odwolania od decyzji (okreslonego
w § 2) stronie nie przystuguje prawo do odwolania si¢ ani skargi do sadu administracyjnego.

Sklad orzekajacy Okregowej Komisji Kwalifikacyjnej:
4 /J

dr hab. inz. Eugeniusz Koda, prof. nadzw.

mgr inz. Irena Churska

mgr inzZ. Krzysztof Karol Booss




Uprawnienia budowlane nadane

Panu mgr inz. Piotrowi Gesek
ur. dnia 28 czerwca 1990 roku w Ciechanowie

numer ewidencyjny MAZ/0874/PWBKb/18
do projektowania i kierowania robotami budowlanymi
w specjalnosci konstrukcyjno-budowlanej
bez ograniczen

upowazniaja do:

I.  w specjalnosci konstrukcyjno-budowlanej do:
projektowania, sprawdzania projektow architektoniczno-budowlanych i sprawowania nadzoru
autorskiego, w odniesieniu do konstrukcji obiektu;

II. w specjalnosci konstrukcyjno-budowlanej do:
1) kierowania budowa lub innymi robotami budowlanymi,
2) kierowania wytwarzaniem konstrukcyjnych elementéw budowlanych oraz nadzor i kontrole
techniczng wytwarzania tych elementow,
3) wykonywania nadzoru inwestorskiego,
4) sprawowania kontroli technicznej utrzymania obiektéw budowlanych,
w odniesieniu do konstrukcji i architektury obiektu,;

III. w specjalnosci konstrukcyjno-budowlanej, do sporzadzania projektu zagospodarowania
dzialki lub terenu.

Sklad orzekajacy Okregowej Komisji Kwalifikacyjnej:
>l
dr hab. inz. Eugeniusz Koda, prof. nadzw.
mgr inz. Irena Churska

mgr inZ. Krzysztof Karol Booss

Otrzymuja:

1. Wnioskodawca

2. Okregowa Rada Mazowieckiej Okregowej Izby Inzynierow Budownictwa
3. Gléwny Inspektor Nadzoru Budowlanego

4. ala



® POLSKA
=t | I B A

= INZYNIEROW

BUDOWNICTWA

Zaswiadczenie

o numerze weryfikacyjnym:

MAZ-827-J2D-VQC *

Pan PIOTR GESEK o numerze ewidencyjnym MAZ/BO/0174/19

adres zamieszkania ul. BATALIONOW CHtOPSKICH 17/11, 06-400 CIECHANOW

jest cztonkiem Mazowieckiej Okregowej Izby Inzynieréw Budownictwa i posiada wymagane
ubezpieczenie od odpowiedzialnosci cywilne;.

Niniejsze zaswiadczenie jest wazne od 2021-02-01 do 2021-07-31.

Zaswiadczenie zostato wygenerowane elektronicznie i opatrzone bezpiecznym podpisem elektronicznym
weryfikowanym przy pomocy waznego kwalifikowanego certyfikatu w dniu 2020-08-06 roku przez:

Roman Lulis, Przewodniczacy Rady Mazowieckiej Okregowej Izby Inzynieréw Budownictwa.

(Zgodnie art. 5 ust 2 ustawy z dnia 18 wrzesnia 2001 r. o podpisie elektronicznym (Dz. U. 2001 Nr 130 poz. 1450) dane w postaci
elektronicznej opatrzone bezpiecznym podpisem elektronicznym weryfikowanym przy pomocy waznego kwalifikowanego certyfikatu sg
réownowazne pod wzgledem skutkdw prawnych dokumentom opatrzonym podpisami wtasnorecznymi.)

* Weryfikacje poprawnosci danych w niniejszym zaswiadczeniu mozna sprawdzi¢ za pomoca numeru weryfikacyjnego zaswiadczenia na
stronie Polskiej Izby Inzynieréw Budownictwa www.piib.org.pl lub kontaktujgc sie z biurem wtasciwej Okregowej Izby Inzynieréw
Budownictwa.




OSWIADCZENIE PROJEKTANTA

1. NAZWA INWESTYCJI

BUDOWA SILOWNI PLENEROWEJ
2. INWESTOR
Gmina Przasnysz
06-300 Przasnysz

ul. Sw. Stanistawa Kostki 5

3. ADRES INWESTYCJI

Dziatka nr ew. 150, Sierakowo
obr. ew. Sierakowo, Gmina Przasnysz

Na podstawie art. 20 ust. 4 ustawy z dnia 7 lipca 1994r. Prawo Budowlane o$wiadczam,

ze:

- projekt budowlany sporzadzony zostal zgodnie z obowigzujacymi przepisami oraz zasadami

wiedzy technicznej.

Projektant mgr inz. Piotr Gesek
. Nr upr. MAZ/0874/PWBKb/18
(b. konstrukcyjna): MAZ/BO/0174/19

12 LIPIEC 2021r.
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